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Convenciones: 

REGLA DE LA MANO DERECHA. 
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CONVENCIÓN DE ESFUERZOS CARACTERÍSTICOS: CARA POSITIVO – ESFUERZOS SIGNO 
POSITIVO 
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CONVENCIONES PARA DIAGRAMA DE CARACTERISTICAS 
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Metodología I = Consigna:

Momento Flexor: Me paro arriba de la viga 
caminando de espaldas viendo hacia mi izquierda. 
El valor del Momento Flexor en donde estoy parado 
es la sumatoria de momentos de todas las fuerzas 
que están ubicadas en la estructura que están a la 
izquierda de donde estoy parado. Si el momento 
me da positivos según el sistema de coordenadas 
locales  ( o sea de z a x) le cambio el signo. 

Corte: Me paro arriba de la viga viendo hacia mi 
izquierda. El valor del Corte en donde estoy parado 
es la sumatoria de todas las fuerzas 
perpendiculares al eje donde estoy parado que 
están ubicadas en la estructura que están a la 
izquierda de donde estoy parado. Si la resultante 
de fuerzas es positiva de acuerdo al positivo del 
eje Z le cambio el signo.



CONVENCIONES PARA DIAGRAMA DE CARACTERISTICAS 
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Metodología II: Otra Metodología por Equilibrio:

Cortar la viga donde quiero analizar el Corte, 
Momento y Normal y pongo en evidencia todas las 
fuerzas y momentos que equilibran las fuerzas de 
izquierda, en la cara izquierda de la sección:

ql/2

Q(x)+ + (-ql/2+q.x) =0  (izq)  o 
Q(x)- + (-ql/2+q(l-x)) (der) = 0

M(x)+ + (-ql/2.x + qx.x/2) = 0 izq o
M(x)- +(q.l/2.(l-x) – q. (l-x).(l-x)/2)) = 0 

-ql/2

q.x

-(-ql/2 +q.x) =Q(x)+

-(-q.l/2.x + q.x.x/2)= M(x)

-ql/2

q. (l-x)



Q(x) = -(-ql/2+q.x)   (izq)  o
Q(x) = (-ql/2+q(l-x)) (der)

M(x) = -(-ql/2.x + qx.x/2) izq o
M(x) = +(q.l/2.(l-x) - q. (l-x).(l-x)/2)) 

Q(x)+ + (-ql/2+q.x) =0  (izq)  o 
Q(x)- +(-ql/2+q(l-x)) =0  (der)

M(x)+ + (-ql/2.x + qx.x/2) = 0 izq o
M(x) - +(q.l/2.(l-x) - q. (l-x).(l-x)/2)) = 0 

-ql/2

q.x

-(-ql/2 +q.x) = Q(x)+

-(-q.l/2.x + q.x.x/2)= M(x)+

Metodo 1
Ya me da 
El signo

Metodo 2
Equilibrio
Me da el 
Signo de las
Fuerzas en
cada cara

-ql/2

q. (l-x)

Q(x)- =- (-ql/2+q(l-x)) (der)

M(x)- = - [(q.l/2.(l-x) - q. (l-x).(l-x)/2))] 
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SOLO PARA LA METODOLOGIA 1
El Momento es POSITIVO cuando tomando momento desde donde estoy parado
de todas las fuerzas a mi izquierda si el momento es negativo (de x a z) 
El Corte es Positivo si la sumatoria de todas las fuerzas perpendiculares al eje x
ubicadas a la izquierda de donde este parado, en el eje z es negativa

x

z
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M/L M/L

SOLO PARA LA METODOLOGIA 1
El Momento es POSITIVO cuando tomando momento desde donde estoy parado
de todas las fuerzas a mi izquierda si el momento es negativo (de x a z) 
El Corte es Positivo si la sumatoria de todas las fuerzas perpendiculares al eje x
ubicadas a la izquierda de donde este parado, en el eje z es negativa
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x

z Mx2= -M.a/L Qy2= -M/L N2=0Mx1=0 Qy1= -M/L N1=0

Mx3= M.b/L Qy3= -M/L N3=0Mx4=0 Qy4=M/L N4=0

x

z
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4060 313,33386,67
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Al REVES SIGNOS

q.L/6 q.l/3

Q = q.l/6 – q/L.x .x/2

M = q.l/6.x – q.x/L.x/2. 1/3 x

Sum z = - Za – Zb + q.L/2

Sum MA = -Zb .L + q.L/2. 2/3L  

q/L . x
x

(q/L . x.x)/2

q.L/2

2/3L

1/3 x
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qz = q*.0,8 = 19,2
qx = q*.0,6 =14,4



Al Reves Figura

+

-



Cual Diagrama corresponde? Porque?



Como se relacionan





Porticos



Porticos – Datos P1=4 kN; P2=2 kN; M= 8kNm; q=2kN/m

Σ X =+HA-HB=0
Σ Y =+ VA+VB-P1-q.2=0
Σ MA =-M+VB.4+P1.1-P1.5-q.2.1=0             
Σ MART- F CH Izq =-VA.2+HA.4+P1.3+q.2.1=0

X

y

Fuente: Ing Parente

c



Esfuerzo Normal
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Esfuerzo de Corte
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Esfuerzo Momento Flector
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Equilibrio de Nudo C 
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Signos
al 

reves



FACULTAD DE INGENIERIA



FACULTAD DE INGENIERIA



Cadenas Cerradas



Quitar la barra y como esta descargada solo hay N
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53.13

qz =40x3/5 x cos 53.13 =14.4 
qy = 40x3/5 x sen 53.13 = 19.2 53.13 qz

qy

qV



Signos al 
Reves

H

V z

Q(x) = -(-3.33 +14.4/5.x.x/2)

alfa alfa(rad) cos sen Fx = N Fz = Q
HA 30 53.13 0.93 0.60 0.80 18.00 -24.00
VA 104.44 53.13 0.93 0.60 0.80 -83.55 -62.66
HB 104.17 53.13 0.93 0.60 0.80 -62.50 83.34

-128.05 -3.33
qz 14.4 36

32.67
qy 19.2 48

-80.05

x

Q(x) = 104,44 – 40.3/2 – 40.x
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M(x) = 30 .x

M(x) tramo 2= 30.3 + (30-104,17) sen 53,13.x+104,44 cos 53,13.x – 14,4.x/L . x/2 . x/3 

53,13

3

30

M(x) tramo 3= +30. 7 + 104,44.(3+x) – 40.3/2.(1+x) -40.x





Chapas Cerradas



Σ X =+HA-HC+40=0
Σ Y =+ VA+VB+80-80=0
Σ MA =VB.8+40.2+40.6+HC.2-40.2-10=0             
Σ MD- 4 =40.1+HA.2+40.2-VE.4+HE.3=0
Σ MF- 1 =-HE.3+VE.4-40.2-HC.1=0

VA VB

HA

HC

D

VE

HE



Diagrama de Características Espaciales
Ecuación Diferencial de equilibrio
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Los esfuerzos los consideramos positivos cuando sus respectivos vectores hacen proyección 
positiva respecto de los ejes coordenadas de la cara positiva. 
Los diagramas los dibujamos coincidiendo su signo con el eje correspondiente, perpendicular al 
eje de la barra. 
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Los esfuerzos los consideramos positivos cuando sus respectivos vectores hacen proyección 
positiva respecto de los ejes coordenadas de la cara positiva. 
Los diagramas los dibujamos coincidiendo su signo con el eje correspondiente, perpendicular al 
eje de la barra. 



En este ejemplo resolvemos reduciendo la resultante de los

esfuerzos que actúan a la derecha de la sección de análisis, al

baricentro de la cara izquierda (cara positiva).
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